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Mar driftelni is tud a Toyota teljesen onvezeté GR
Supraja

A japan autégyartd egy Ujabb mérfoldkéhoz ért az autondm vezetés terlletén. Bar a drifteld
robotpiléta latszélag csak szérakoztatasra jo, valdjaban az aktiv biztonsdg fokozasa
érdekében fejlesztették ki.

A kozlekedési balesetek minden évben 5-600 haldlos aldozatot kévetelnek Magyarorszagon,
és korulbelll 1,35 milliét vildgszerte. Bar a legtobb Utkdzés hétkdznapi helyzetekben
kovetkezik be, bizonyos széls6séges helyzetekben el6fordulhat, hogy a soféroknek olyan
mandvereket kell végrehajtaniuk, amelyek soran a jarmdlveik megkozelitik, néha pedig at is
Iépik a normal kezelhet6séguk, tapadasuk hatarait. A Toyota Kutatasi Intézet (TRI) azért
kisérletezik 6nvezetd autdk irdnyitott sodrédasra, azaz driftelésre tanitasaval, hogy a
jovében el lehessen kerilni olyan, az atlagos képességl soférok szdmara ma még
nagyrészt elkerilhetetlen baleseteket, amelyek hirtelen felbukkané akadalyok vagy
veszélyes Utviszonyok, példaul tikorjég miatt kovetkeznek be.

Az intézet legUjabb videdjaban lathatd az a specialisan atalakitott, autoném vezetésre
alkalmas GR Supra, amelyet a mérnokok sikeresen programoztak be arra, hogy képes
legyen 6nalldan driftelni egy zart palyan - a vildgon el8szor. A Nemlinearis Modell Elérelato
Vezérlés (Nonlinear Model Predictive Control, NMPC) szemléletméd az auté dinamikajanak
és iranyitadstervezésének mélyrehaté ismeretét 6tvozve terjeszti ki a GR Supra mikodési
tartomanyat a tapadashatdaron tulra. Az Uj vezérld szoftver fokozatos atmenettel, siméan tud
atallni a dinamikus sodrdédasrél a hagyomanyos, tapadaskorlatos vezetésre, mikdzben
figyelembe veszi az autd kornyezetét, beleértve az Utpadkakat is. Masodpercenként
husszor teljesen Uj iveket, nyomvonalakat szamol ki, hogy kecsesen egyensulyban tudja
tartani az autét, mikdzben az kilinccsel elére halad a palyan. Ez az eredmény kdzelebb viszi
a TRI kutatéit a jarmUiképességek teljes spektrumanak megértéséhez.

A felvételeken lathaté prototipust kifejezetten az autondm vezetéssel kapcsolatos
kutatdsokra alakitottak at gy, hogy szamitégép-vezérelt kormanymuvel, fojtészeleppel,
tengelykapcsoléval, szekvencialis sebességvaltéval és minden keréknél egymastdl
fuggetlenll vezérelhetd tarcsafékekkel Iattak el. De ez nem volt elég, a kormanyzasat,
felflggesztését, motorjat, sebességvaltdjat, futomuivét és biztonsagi rendszereit (pl.
bukdkeret, tlzolté berendezés) is olyanra alakitottdk at, hogy azok hasonldéak legyenek a
Formula Drift versenyeken hasznéltakhoz.

Az a célunk, hogy olyan fejlett technoldgiakat hasznaljunk, amelyek kiegészitik és erdsitik
az embereket, nem pedig helyettesitik 6ket” - mondta Avinash Balachandran, a TRI
Emberkdzpontu Vezetési Kutatasdnak igazgatdja. ,Ezzel a projekttel kitoljuk az auté
iranyithatdsaganak hatarait, mégpedig azzal a céllal, hogy a rendszeresen vezetd soféroket
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a professziondlis versenyauté-pilétak 6szténés reflexeivel ruhdzzuk fel. gy képesek lesznek
kezelni a legnagyobb kihivast jelentd vészhelyzeteket, és ezaltal vigyazni az emberek
biztonsagara.”

Egy évvel ezel6tt a TRI és a Stanford Egyetem Dinamikus Tervezés Laboratériuma az aktiv
biztonsdg Uj szintjének elérését tlzte ki célul, hogy elkerlilhetdk legyenek az Utk6zések, és
megeldzhetdk a sérlilések, haldlesetek. A most bemutatott videé - amely a GReddy autds
tunigncég és a driftlegenda, Ken Gushi segitségével jott l1étre - egy fontos |épcséfok az
ehhez vezetd Uton. Azaltal, hogy a profi pilétakhoz hasonlé készségekkel rendelkezik, az Uj
technolégia felerdsitheti és kibdvitheti az dtlagos soférok azon képességét, amely
meghatdrozza a reakcidjukat a veszélyes és szélséséges helyzetekre.

~Amikor vizes vagy csuszds utakkal szembeslilnek, a profi soférék dénthetnek tgy, hogy
erdcsusztatassal, ‘bréodszajdolva’ vesznek be egy kanyart, de legtébblink sajnos nem
hivatasos sofér” - mondta Jonathan Goh, a TRI kutatdja. ,Ezért a TRI olyan jarmiiveket
programoz, amelyek képesek azonositani az akadalyokat, és énalléan kérbedriftelni 6ket
egy zart palyan.”

VIDEO: https://youtu.be/MfU5_gzgPaM

A videdn lathaté kisérletet adatgydUjtés céljabdl hajtottak végre ellendrzott kortiimények
kozott Kalifornidban, a Sacramentétél északra fekvé Thunderhill Raceway versenypalyan.

Foték: Carscoops, Motorl.com UK, Youtube
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