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Szakmai o0sszefogassal Iéptek Uj szintre a Toyota
robotikai fejlesztései

A Toyota Research Institute és a Boston Dynamics augusztus végén latvanyosan
demonstraltadk a robotika abszolut élvonalat. A két szervezet k6zos eréfeszitései nyoman a
robotok a kbézeljov8ben nagysagrendekkel gyorsabban és pontosabban sajatithatnak el
O0sszetett feladatsorokat, koszonhet6en a nagy viselkedési modellek alkalmazasanak.

Ahogy a generativ mesterséges intelligencia (azaz a Chat GPT és téarsai) ,motorja” egy
nagy nyelvi modell, amely adott esetben tébb millié szébdl, mondatbdl, 6sszetett nyelvi
elembdl allo, kdvetendd mintat biztosit a parancsok és kérések értelmezéséhez (input) és
végrehajtasahoz (output), ugyanugy lehet képes egy nagy viselkedési modell (Large
Behavior Model, LBM) egy fizikai cselekvési sor helyzettdl és kornyezettél fliggs, megfelel
végrehajtasara.

Pontosan ezt a lehet6séget valdsitotta meg és szemléltette rendkivil meggydzbéen a
robotikai kutatdsok és fejlesztések két élvonalbeli szerepldje, a Boston Dynamics (BD) és a
Toyota Research Institute (TRI.) A két szervezet altal kozésen kdzzétett videdn a BD Atlas
nevld humanoid robotja lathatd, amint egy hosszu, egybefiiggé feladatsort végez, mikdzben
folyamatosan a teljesitést hatraltaté akadalyokat kell lekiizdenie.

A felvételen ol lathatd, ahogy Atlas motorikus és manipulaciés mozgasformakat végez:
leguggol, elérehajol, Iépéseket tesz, targyakat emel és mozgat differencialtan. Ez
6nmagaban még nem forradalmi, humanoid robotok kordbban is képesek voltak mar ilyen
Osszetett feladatok végrehajtasara. A nagy kilénbség, hogy ezeket eddig egymastol
elkUlonllten végezték (tehat el6bb odalépett a targyhoz, majd utdana megragadta azt),
raadasul mindehhez alapos és hosszadalmas programozasra volt sziukség.

A 2016-ban alapitott Toyota Research Institute és a Boston Dynamics k6z6s munkaja
eredményeként viszont a humanoid robot a killonb6z6 mozgasformakat egyidejlleg,
egymassal 6sszehangolva és egymast tamogatva képes végrehajtani, raadasul mindezt
anélkil, hogy be kellett volna programozni. Ehelyett Atlas cselekvését ebben a
demonstraciéban egy fejlett nagy viselkedési modell (LBM) irdnyitotta, lehetdvé téve, hogy
folyamataban ismerje fel a szituacié megvaltozasat, és onnan a lehetd leghatékonyabban
(takarékos, gyors és célravezeté mozdulatokkal) térjen vissza az eredeti feladat
végrehajtasahoz.

VIDEO: https://youtu.be/HYwekersccY

A két szervezet 2024 oktébere 6ta dolgozik egyltt ezen a projekten, amely mostanra
igazolta, hogy hatalmas lehetéségek rejlenek abban, hogy MI technolégidkat alkalmazzanak
a humanoid robotok tanitasara (nem pedig programozasara.) Amint a neuralis halézatok
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elsajatitjdk a hosszan tart6 feladatok elvégzésének a maodjat, egyre inkabb képessé valnak
az altaldnositasra. A fejlesztési folyamatban a hardver, azaz maga a robot is kulcsszerepet
jatszott: azaltal, hogy precizen képes sokoldall mozgasokat végrehajtani, a kutatdk a
tanuldsi folyamat hatékonysdagara 6sszpontosithattak; az adatgyUjtést nem gatoltak fizikai
alkalmatlansagok.

,A humanoid robotok mellett szdld, egyik legfontosabb érv, hogy képesek létezb
kornyezetekben valtozatos feladatokat végrehajtani. Ugyanakkor ezeknek a feladatoknak a
felprogramozasara tett kisérletek eddig rendre kudarcot vallottak, igy a robotok nem tudtak
valdra valtani az igéretet” - 6sszegezte a kutatdsi projekt jelentéségét dr. Russ Tedrake, a
Toyota Research Institute nagy viselkedési modellekért felelés alelndke. ,, A nagy
viselkedési mintak alapvetden uj iranybdl kézelitik meg ezt a lehetéséget: a robot az
embereket utanozva gyorsan elsajatitja az uj képességeket, raadasul minél erésebb egy
LBM, annal kevesebbszer kell neki bemutatni egy Uj cselekvési sort, hogy azt elsajatitsa, és
a megfelelé helyzetben magabiztosan végrehajtsa.”

A kutatas részletesebb leirdsa ezen a linken talalhato.
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